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1. YongAni YaUUANIuEUAgREIMNTIY
2. Swuiidesns 1 a
3. eazByanaly
3.1. uguRgnavnssudmsuriesUiinisdnass Simulation LAB 11U 2 90

3.2, YUBUARAAIMNTTUAMTUNUAAIMNTTUNINGR Industrial robot 973U 2 YA
3.3. YAgUnIainBuIUTUUA S U EUADRAIMNTTY 1Y 2 90

4. UazIUAANANYL
4.1. YuBUARAaIMNIINAMIURIUfURNT331804 Simulation LAB 31u3U 2 A

4.1.1. Inssasuaznsiadouivesiususgnannnsy
4.1.1.1. Tpseaswvunadunuy vertical articulated arm 5efnin
4.1.1.2. aunsnussyndunusulitosndt 4 Alandy
4.1.1.3. flunulunsiedeufiveswvunasiuiulidesnii 6 wnu
4.1.1.4. flszoznsidouvesuaulsitdosnit 580 mm.
4.1.1.5. fimsedoulmusiny sseznsiemy LLazmmﬁaqaquﬁazLmué’qﬁ
4.1.1.5.1.unuil 1 fiszeznmsvuvesunuliitfosnin +225 sam
4 -225 gae fnnasilitdesnin 450 asA1ReIUNd
4.1.1.5.2.unuil 2 fiszezmsvuvesunulaitfosndt +110 sem
14 -110 291 HAnasalitioanidn 350 asrsaIuY
4.1.1.5.3.unufi 3 fszegnsvyuvasnulivesndt + 50 91
4 -200 291 HAnasaliltioanin 270 esmreiund
4.1.1.5.4.unuil 4 fiszeznsvuvesunulaitiosndn +225 sem
4 -225 89e fiAnasalidasnii 550 asA1Re U
4.1.1.55.unuil 5 fisgezmsvuvesunuliitfosndt +115 sem
4 -120 291 HAnasalitioanin 410 asrsaIuNg
4.1.1.5.6.unufl 6 fszegnsvyuvosknulivesndn +395 9
f14 -395 aar fAas3liidasnia 740 asA1Re U
4.1.1.6. iusudiinnsgiusgaunstesiuliitesndt IP40 visedni

o 1

4.1.1.7. Mnumaa1n@aaulun1sying1idwuaay (RP) T 0.1 1. %3970



4.1.2.

4.1.3.

4.1.4.

4.1.1.8. §ANUAILNTOIUNTTYINEIVBINNSLARDUNLUULEURSS (RT) TaliAu 0.1 Uy
A = 1
PIDANIN

4.1.1.9. foudaiauedadlasunisussislidudunudmmireanguinvsosauny
mglulsenelne Tneduiausianansnanaiul wieuiunsiudaaus
d'd' 1 (Y] dy v Y v YV a a 4 d' 1
NHUHUNITEUUTAT IR NN1ASTAIeBanNIetnd LiloUsylevllundnis
USNISUAINITVIY

nsiausaszuu i

4.1.2.1.ﬁLLiaﬁuIWﬁwLLazmmﬁsuaqLmdﬂﬁhsiWagjide 220/230V, 50-60 Hz

sqmmuqmmsﬁwmusuawjuauﬁ (Controller) :1uu 1 Yn
2 v Ao A Y o o w1 ¢

4.1.3.1. {ugmuanniliesemungn1sALagIN UL ud

4.1.3.2.11 16 inputs kag 16 outputs gusssulain 24 VDC wiefnin

4.1.3.3. @11305095uMsideausaidunuy Ethernet/IP 5a/n70

4.1.3.4. §AUANABIINTTUTEINANAKUU Computer unit #38ANI1

4.1.3.5. 4AIUANAIN1T05095UN LB NARAULUTUN TUTIABINITYIN UV U UA
(Robot simulation software) fiagn1elalaIsanutenisanagInuiy
AIVNEUA kazABdaUTaRA YA TITNasINAIlUsINTNTIE0INITYINY
YosusudlalaunslagpuaewaY Msefndn

4.1.3.6.mmsmLLamawasﬁagaaawuzmaa input/output, event message K11 web

. a4 A

service M39ANIN

YALKIAIUANVLEUALUUIDANNE (Pendant) 31uu 1 YA

4.1.0.1. WEAIUANLAAINAL UUFURALAZ RARINaLUUE Jvuianiivelitosndy
7 97

4.1.4.2. 5995UNSBUABLUU USB wilavinnisivanluswnsule

4.1.4.3. M3vadunIsdounveiusuiuwuy Joystick anu1sanIuauaIuLs)
Tuns Jogging Imeusimnunsimnudmiiniledldlunislen

4.1.4.4. upeuaNdeslissuvaingnisdesdu litdesnii 3 seeu

4.1.5. Wsunsudnaeensinauvesiuvsudialiousssuuveailauwavosulad 91w 1 90

4.1.5.1. Juldsunsuesnuuuiardnasaiioudseveswinviueud wuy Network
License flannsnsesiunislinuvesiaiosneuiiames 50 insesnien 4
fuflegneldnsdensouunaiauAeaiu (1 network license)

4.1.5.2. a1unsnsessulngd ACIS (sat), 3DS, VRML @ “5eu1nnIn

4.1.53. ansnsadasnzsinsiadoudl uaz eualdlaelvnasenanidunsl

(Signal Analyzer) #30fn11



4.1.5.4. Waunsuanansnasennedeuiliesnsdnluifannmadenveureduny
(Auto Path)
4.1.5.5. Wsunsuannsaideusiofuvusudaialdlaeninuaouau vieinin
4.1.5.6. Wsunsuannsaionserurusudas Wled luuAlulusunsunsine
YOI UEUA LG
4.1.5.7. Wsunsudasamainuvesjusuddondulusunsuiiduaiemnenisd
Wenfufuueud
4.1.5.8. Wsunsusessumsidenderugunsaivielusunsuduriu OPC UA 16
U30ANI
4.2. AUBUADAFIMINIINAMSUIIUDAAIMNTINNISNER Industrial robot FI1uU 2 YA
4.2.1. uaunageamingsu (Robot Arm) 911U 1 4
4.2.1.1. aunsnussyndunusulaitosnd 4 Alandy
4.2.1.2. funulunsindeuiivesusunadiuuliidesndn 6 unu
4.2.1.3. fiswezmadonvoauadlsitesniy 580 mm.
4.2.1.4. finmsadoulmvowmnu ssazmavihay wazarmisgeanutasunudsil
4.2.1.4.1.unufl 1 Slsgezmsmyuvesunulsitiesndt -165 s fa 165 a3
fianusilidesndn 360 esmAeIud
4.2.1.4.2.unui 2 fisvezmavsuvesunulitfosndn -190 asa fis 40 pamm
fianusalitesndn 360 aarseiung
4.2.1.4.3.unufl 3 Slsgezmayuvesunulsitfesndt -110 s fa 140 aarm
fiausalitesndn 480 aarsaIund
4.2.1.4.4.unufl 4 Slsgezmayuvesunulsitiesndt -180 s fa 180 a3
fianusalitesndn 600 aarseIuNd
4.2.1.4.5.unuil 5 fsvszmsmuvesunulitiosnin -115 asen fa 115 s
fianusilidesndn 525 ssmAeiund
4.2.1.4.6.unufl 6 Slszezmsyuvesunulsitiesndt -345 s fa 345 pam
firnusiliitesndn 800 eemsaiuNg
4.2.1.5. Miupuadunnsgussaunistdesiulidesnda IP40 vsemndn
4.2.1.6. AruEnuselunIsing (Repeatability ) laliin +/- 0.1 Sadwns viernin
4.2.1.7. fiudeiauedodldsunsuiwialidustumusmmengudnviosun,
Fmirelutsemelne lnsBuiausienansdsnanin nieufunmstutelaue
fiurunsssuindedniraniatafeaidnnseing tieustlevdluudns

YSNNSHAINITVUIY



4.2.2. MaFeusaszuuli
4.2.2.1.ﬁLLiaﬁuIWﬁwLLazmmﬁsuaqLLMdﬂﬁiﬁﬂiW@&Jizwdwa 220/230V, 50-60 Hz
4.2.3.4AAIUANNMIYINUYBIfUELA (Controller) §11u 1 Yn
4.2.3.1. gpenuauinesadmiuideudeiugUnsalmunuuaunaluulodurs
(SmartPAD)
4.2.3.2.31 16 inputs tag 16 outputs %39ANI
4.2.3.3. gapuaulauasgiuanuasnsatunisunde 1P20
4.2.3.4. 9anuAdlAsUNINSFINANNUAEAAUALNINTEIY ISO 10218 Uay ISO
13849
1.2.3.5. 49AUANEINIIYNUTIgUMYI 0 F9 45 B
1.2.3.6. 4AAIUANEILITNTOITUNMTT B NADAUYALHIAIUANYUEUAL UL IO FUE
flognreldinieanuienisdnfeatuiusiususd uazdesarunsaudly
ANITAO5IINAIYALNIAIVANLALAEATI U3BFNT
4.2.4. YALHIATUANYUEUALUUADFULE (SmartPAD) 91131 1 %4
4.2.0.1. vouanwmadureduianazuansuauuud fvuandhaelitiosnd 8 i
4.2.4.2.3iwesn USB dmsultlunisduiinuislnanain1susunmnnng
4.2.4.3. 303 Jog Key dmiuldlunismivauuauna
4.2.4.4. ATLUUNTATUANYIUEUR WUU WINE 6 AN13 (6 D mouse )
4.2.4.5. AUNIOLARINATDLAANUEYBY input/output ta
4.3. yagUnsaiuBuiviunudwiuusudaaaunsay S1uau 2 yn
4.3.1. gpduFunuuuuldssuuanduduids $1uau 1 90
4.3.1.1. aunsaduiunuld Taeldseuvamdudumas
4.3.1.2. Bunalaildlunsnduivrnadusingudnarsgnaulsitosndn 5wy,
4.3.1.3. segldaulaidosndn 15 uy.
4.3.1.4.ussnuanldnugsaalidesndt 7 vis
4.3.1.5. aunasaniidsudiesn Litesnin 4 uy.
4.3.2. 4ppATLNLAEITUUALGA S1UU 1 90
4.3.2.1. aunsaduiunuld Taeldszuvamdudumas
4.3.2.2. \Bussunenagaduiunurnadurngudnansenagalsitosnit 20 w.
4.3.2.3. ussruanldnuasanlidesndt 7 uis
4.3.2.0. aueasaiidsudiesn Litesnin 4 uu.

4.3.2.5. findendmiuiasnieusdaiurueuianannssy



4.3.3. TwAuesdnds 3/2 dnuselwidhufendufeaUis dwu 1
4.3.3.1. grunssiuanldau sening 1.5 e 7 v1s
4.3.3.2. Tatesegilduuuy amaeay 147 oen 152
4.3.33. aunaeaniidvuiinoan laitesndt 4 .
4.3.3.4. usasulihlgenu 24 vDC.
4.3.0. Wwdusesind 5/2 dnusmeliindufendusealis $1uu 1 d
4.3.4.1. runsaduanldanu sewdng 1.5 1 7 uns
4.3.4.2. Tatesegildnuuuy amaeau 147 oen 152
4.3.4.3 yunasaniidsuiiesn Litesnin 4 uy.
4.3.4.4. usaiulihlgenu 24 vDC.
4.3.5.Imaal,%amasqm{fu%umu WU 2 YA
4.3.5.1. g ianlaveUasnatiy ¥3eAndn
4.3.5.2. aunsndeuseyaduiusld
4.3.5.3. s0s3umsnenasuldlagldtondngunsal wiefinin
5. fiauenafesuaninisiioufisuneandentsenounsintons s wosuuuuanmden
Tnovinadesmnensodunansdofnualunanadenuioienarsdrsdslidnauinnmuandd
AINAINTINUTDANUAVBIUNINYIFENTBANT
6. NMuAdINaUATI I 180 Ju
7. szesiamnsiulseiu Suuseiudua 19
8. nIdadensiurinenst wninendeazinnsanain _ nasisem
9. auildenay
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